MÔ PHỎNG MATLAB ĐỂ KIỂM CHỨNG
KẾT QUẢ TÍNH TOÁN CỦA 

MỜ HÓA TÍN HIỆU VÀO VÀ MỜ HÓA TÍN HIỆU RA 

BẰNG PHƯƠNG PHÁP ĐIỂM TRỌNG TÂM
---◄►---

Ngoài cách dùng công thức để tính toán giá trị của mờ hóa tín hiệu vào và mờ hóa tín hiệu ra chúng ta còn có thể dùng phần mềm Matlab để tính toán hay kiểm chứng kết quả đã tính toán với sự chính xác cao.
Giả sử ta có bộ điều khiển mờ có mờ hoá đầu vào và mờ hoá đầu ra như hình vẽ.

Với luật hợp thành như sau:

R1: IF x is A1 THEN y is B1;

R2: IF x is A2 THEN y is B2;

Khi tính toán giá trị rõ [image: image2.png]


 cho trường hợp x0 = 1 theo phương pháp điểm trọng tâm ta sẽ được 
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Ta được : y’ = 6,33

Ta thiết kế bộ điều khiển trên Matlab để kiểm chứng kết quả tính toán của tính toán trên:
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Thiết lập tín hiệu ngỏ vào theo yêu cầu :
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Thiết lập tín hiệu ngỏ ra theo yêu cầu :
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Thiết lập điều kiện theo yêu cầu :
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Quan sát tín hiệu ngỏ ra sau mô phỏng, khi ngỏ vào là x0 = 1thì ngỏ ra y’ = 6,33. Khi ta thay đổi giá trị của ngỏ vào x0 (dùng mouse di chuyển vạch đỏ ở hình input hay nhập chính xác giá trị vào ô Input bên dưới) thì ngỏ ra y’ cũng sẽ bị thay đổi theo (thay đổi về giá trị Output và mặt cắt hình vẽ).
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